technische universitat
dortmund

Masterarbeit

Entwurf und Leistungsbewertung eines
Mesh-Routingprotokolls auf Basis von Machine
Learning

Zur Bestimmung der Qualitdt von Kommunikationspfaden setzen Routingprotokolle
unterschiedliche Metriken (zB. Anzahl der Hops, Paketfehlerrate, Distance, etc.) ein.
Fiir hochmobile UAV- oder Fahrzeugnetze besitzen diese jedoch durch die hochdynamis-
che Netztopologie nur eine kurze Geltungsdauer und einen begrenzten Information-
swert. Vorherige Arbeiten [I] haben gezeigt, dass sich die Robustheit der Kommunika-
tionsverbindungen jedoch durch eine proaktive Integration von Mobilitatsinformationen
im Sinne des Anticipatory Communication Paradigmas [2] stark verbessern lésst.
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Im Kontext dieser Arbeit soll eine neueartige Routingmetrik entwickelt werden, welche —
entgegen traditioneller Ansétze — allein auf Machine Learning basiert [3]. Dabei sollen
messbare Groflen kombiniert und automatisiert zur Generierung eines abstrakten Metrik
verwendet werden, auf Basis derer dann das Routing (zB. mit dem B.A.T.M.A.N. V
Algorithmus) erfolgt.

Die Entwicklung und Analyse erfolgt simulativ auf Basis des OMNeT++ Netzwerksimu-
lators. Zudem sind experimentelle Arbeiten zur Validierung denkbar.

Voraussetzungen:

e Erfahrungen mit C++
e Kenntnisse im Erstellen von Ergebnisvisualisierungen mit MATLAB oder Python
e Grundverstdandnis von Routingmechanismen

e Kenntnisse in OMNeT++ oder ns-3 (optional)
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