Kleine Schwarmflieger

Dortmunder Wissenschaftler entwickeln fiir Katastropheneinsdtze Mini-Helikopter, die sich selbst steuern

Aeneas Rooch

Wenn eine Fabrik brennt, ist es
lebenswichtig, schnell heraus-
zufinden, ob sich giftige Che-
mikalien in dem aufsteigenden
Qualm befinden und in welche
Richtung sich die Wolke aus-
breitet. Hier konnen Flugrobo-
ter helfen: Sie erkunden die
Lage, wenn es zu gefédhrlich
oder zu teuer ist, Menschen in
Schutzkleidung loszuschi-
cken.

Neben den Anforderungen,
die auf der Hand liegen - ein
Flugroboter darf nicht viel wie-
gen, muss iiberall und schnell
einsatzbereit sein und soll sta-
bil und lange in der Luft blei-
ben -sollen sich die fliegenden
Helfer auch selbst steuern und
miteinander kommunizieren.

»Sie sollen sich
autonom
abstimmen, wann
sie wohin fliegen «

Solche vernetzen Flugroboter
erforschen =~ Wissenschaftler
der TU Dortmund. ,,Sie sollen
sich autonom untereinander
abstimmen, wann sie wohin
fliegen, ohne dass sie eine
Kontrollzentrale steuert”,
erklart Prof. Christian Wiet-
feld vom Lehrstuhl fiir Kom-
munikationsnetze. Das Pro-
jekt ,Airshield“, in dem die
Dortmunder ein solches kom-
plexes Schwarmverhalten
untersuchen, wird vom Bun-
desministerium fiir Bildung
und Forschung im Programm
,Integrierte Schutzsysteme fiir
Rettungs- und Sicherheitskraf-
te“ gefordert.

Die Flugroboter selbst, soge-
nannte Quadrokopter, wer-
den von einem Projektpartner
aus der Industrie entwickelt.
Wer sie sieht, weil} sofort,
woher ihr Name kommt: Es
sind kleine Helikopter, aller-
dings besitzen sie nicht nur
einen, sondern vier Rotoren,
mit denen sie sich genau aus-
richten und ihre Position auch
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in der Luft halten kénnen. Im
Ernstfall soll ein Dutzend sol-
cher Quadrokopter aus-
schwidrmen, um mit ange-
brachten Messgeridten Schad-
stoffwolken zu untersuchen.
Einen solchen Ernstfall pro-
ben die Dortmunder IT-Inge-
nieure immer wieder; sie tes-
ten neue Programmierungen
und Messgerite, die sie ein-
und angebaut haben. Das
gefdahrliche Geldnde, das
erkundet werden soll, ist eine
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IT-Ingenieur Niklas Goddemeier tes;cet einen Quadrokopter nahe der TU Dortmund.

Wiese in der Nihe der Univer-
sitdt und die Giftwolke ist aus-
hilfsweise ein bengalisches
Feuer wie beim Ful3ball.

Hier, wo keine Hauser, Ful3-
gidnger oder Stralenmasten
dem Flugtest in die Quere
kommen konnen, setzt IT-In-
genieur Niklas Goddemeier
dem Flugroboter einen Akku
ein und lédsst die Motoren star-
ten. Am Gestell des Gerits
sind Chipkarten und Kabel fiir
Messinstrumente angebracht.
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Schon, wenn man auch als
Laie etwas erkennt: Ein ganz
gewohnlicher USB-Anschluss
ist auch dabei.

Die Propeller beginnen zu
surren, und plétzlich, verbliif-
fend schnell, hebt das Gerit ab
und gewinnt rasant an Hohe.
Der Flugroboter wird mit einer
grofen  Funkfernbedienung
gesteuert — ein Hauch Modell-
flugplatz-Atmosphare liegt in
der Luft. ,Tatsdchlich bin ich
auch Modellflieger”, bemerkt

Goddemeier, ,,das ist fiir mei-
ne Arbeit ein winziger Vor-
teil.«

Er bringt den Flugroboter
etwas liber Kopfhohe zum Ste-
hen und lédsst die Fernbedie-
nung los. Der Roboter tédnzelt
in der Luft, driftet ein bisschen
nach links, dann r nach rechts,
aber bleibt dabei ungeféhr auf
der Stelle. ,Der Flugroboter
bestimmt seine Position mit
GPS und versucht, sie genau
einzuhalten , erklirt der Wis-
senschaftler, ,heute ist es aller-
dings ein bisschen windig.«

Die Flugroboter - im Fach-
jargon heilen sie Micro
Unmanned Aerial Vehicles
(MUAVs) - kénnen nicht nur
als Kundschafter arbeiten,
sondern auch als fliegende
Funkmasten. Die Dortmunder
Wissenschaftler erforschen in

»Denkbar ist auch,
die Technik bei
GrofSveranstaltungen
einzusetzen «

einem Projekt namens ,Avig-
le“ auch dieses Einsatzgebiet
und werden dabei vom Land
NRW und der EU gefordert:
Wenn nach einer Flut oder
einem Erdbeben Strallen und
Hauser zerstort sind, miissen
Rettungskrafte die Uberleben-
den versorgen und dazu Kar-
ten, Satellitenbilder und Infor-
mationen austauschen. Oft
gibt es nach solchen Katastro-
phen aber keine Telefon- oder
Funkverbindungen mehr.
Hier konnten sich die Flugro-
boter iiber dem Einsatzgebiet
in Position bringen und ein
Funknetz herstellen.

,Denkbar ist auch, die Tech-
nik bei Grof3veranstaltungen
einzusetzen, um den Mobil-
funkempfang zu unterstiit-
zen“, sagt Prof. Christian
Wietfeld. Dann allerdings
braucht man keine wendigen
Quadrokopter; fiir so einen
Einsatz gibt es trdge Luftschif-
fe, die sehr lange schweben
konnen.



